Comunicacion sellada electrénicamente a fecha: 15/11/2018 13:36:08.

v»  Universidad

AL Zaragoza

Informacién General

Entidad : Rectorado de la Universidad de Zaragoza

Organismo : Oficina de proyectos europeos

Expediente : 00264-2018 (Robotnik Automation S.L.L.)

Objeto : Suministro e instalacion de una plataforma robética moévil. Proyecto COMMANDIA. Cofinanciado
75% Programa Cooperacion Interreg V-B Europa Suroccidental-SUDOE-SoE2/P1/F0638-Fondos FEDER
Modalidad : Suministros

Procedimiento : Abierto Simplificado

Forma de Adjudicacion : Pluralidad de Criterios

Tramitacion : Ordinaria

Importe de licitacidn sin impuestos : 84.000,00€

Importe de licitacidon con impuestos : 101.640,00€

Fecha Publicacion : 07 - 09 - 2018

Plazo de presentacion de ofertas :

- Inicio del plazo : 07 - 09 - 2018 09:00

- Fin del plazo : 25 - 09 - 2018 14:00

C.P.V.:

[ 42997300 ] Robots industriales.

Mas informacion : Dependencia que tramita el expediente: Servicio de Patrimonio, Compras y
Contratacion, Edificio Interfacultades, planta 22, C/ Pedro Cerbuna, 12, 50009 Zaragoza.

Datos de la adjudicacion

Descripcién : Suministro e instalacion de una plataforma robética movil. Proyecto COMMANDIA.
Cofinanciado 75% Programa Cooperacion Interreg V-B Europa Suroccidental-SUDOE-SoE2/P1/F0638-
Fondos FEDER

Adjudicatario : (B97223630)Robotnik Automation S.L.L.

Fecha Adjudicacién : 08 - 11 - 2018

Plazo de Formalizacion : Maximo de cinco dias naturales desde el siguiente a aquel en que el
adjudicatario hubiera recibido el requerimiento a tal efecto, una vez transcurrido el plazo de quince dias
habiles desde que se remita la notificacién de la adjudicacion a los licitadores y candidatos sin que se
hubiera interpuesto recurso que lleve aparejada la suspensién de la formalizacion del contrato

Importe con impuestos : 101.535,94€

Importe sin impuestos : 83.914,00€

Medio de publicacion del anuncio de licitacion : Perfil del Contratante

Ventajas de la oferta adjudicataria : Oferta econémicamente mas ventajosa segun los criterios
establecidos en el pliego

Lotes :

[ Adjudicado ] plataforma robotica mévil
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